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INVESTIR NAS AUTOESTRADAS:
GARANTIR O PRESENTE, ASSEGURAR O FUTURO

Digitalizacao e sensorizacao automatica das
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Enquadramento

O Grupo Brisa gere a maior rede nacional de autoestradas (2 concessoes e 2
subconcessoes) com 1.525 km sob gestao.

*A1l (Lisboa / Porto) — 297,4 km

*A2 (Almada / Algarve) — 234,8 km

*A3 (Porto / Valenca) — 112,8 km

*A4 (Porto / Amarante) — 51,3 km

*A5 (Lisboa / Cascais) — 25 km

*A6 (Marateca / Caia) — 157,9 km

*A9 (Circular Regional Exterior de Lisboa) — 34,4 km
*A10 (Bucelas / Benavente) — 39,8 km
*A12 (Montijo / Setubal) — 30,9 km

*A13 (Almeirim / Marateca) — 78,7 km
*A14 (Figueira da Foz / Coimbra) — 39,9 km

Contribuir para uma mobilidade simples, segura e sustentavel.
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Enquadramento
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Enquadramento

ESTADO ATUAL ESTADO DESEJADO
Inventario 2D georreferenciado PRINCIPAIS Atualizagdo dinamica,
disponibilizado para consulta. ETAPAS integracao com o Field Service
Atualizacoes com telas - EM FALTA Management, criacao modelos
finais. 3D, modelos preditivos e
digital twin.
I I
Homogeneizacao do método de Recolhas periddicas para andlise Copia digital do ativo para reduzir
aquisicao de dados. comparativa e preditiva da informagao. a presenca das equipas na via.
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Mobile Mapping
LIDAR
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Projetos
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Recolha de informacao

Construcao de um modelo digital da OA, com base no sistema LIDAR, para validacao da
metodologia e aplicacao ao contexto de inspecao da obra.
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Projeto - Reabilitacao das obras e substituicao dos Tirantes

Monitorizacao geomeétrica da estrutura nas fases de projeto, obra e exploracao

PS02 PS04 PS12
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Projeto - Reabilitacao das obras e substituicao dos Tirantes

Rapidez e agilidade na recolha, tratamento e producao de entregaveis

A2 - Aimada / Fogueteiro. PS2, PS4 e PS12
[ 3
v
Brisa
Autoesiades
Passagem Superior 04

BCR-A2-008+332-PS-004

Report done by BGlinge

12/08/2024
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A2 — Aimada / Fogueteiro. PS2, PS4 e PS12

1. Gabarit Vertical

Sentido Crescente

4

Autoestradas

2. Localizagédo das Tubagens

Localizagao do Corte
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3. Corte Transversal a directriz da A2
Sentido Decrescente

Corte transversal 4 directriz da A2 passando por um
dos cantos interiores dos maciqos interiores.

O objetivo deste corte & a determinagao das larguras
de vias (6. 7 & 8), separador (9) e distancias &s
guardas (5)  localizar no PT da A2 0 ponto mais.
interior dos macigos interiores (16)
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Projeto — Advanced Asset Management

PAVIMENTOS: Medicao de parametros de pavimento através de LiDAR

a2 N

Objetivos

* Avaliacao da informacao obtida pelo LiDAR para os parametros IRI, MPD, Rodeiras, Fendilhamento e Assentamentos e comparacdo com a
informacao obtida por métodos tradicionais

Processamento de informacao | Rodeiras A6 (simulagao com régua de 3 m)

A6 | Crescente I km75+200 a km95+360 —o—LiDAR 29abr2024 —e—Perfildmetro 9ago2023
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Automatizacao de processos

AQUISICAO PROCESSAMENTO VETORIZAGAO — CLASSIFICAGAO - EXTRAGAO PARTILHA

Classified
Point Cloud

PEGASUS Colorized Classified
Office Point Cloud Point Cloud

Extracted
Panorama Objects

imagery
PEGASUS Field
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Automatizacao de processos

Atualizacoes Automaticas da evolucao do ciclo de vida dos ativos e do estado de condicao.

« Modelos 3D/BIM em processos colaborativos | Informagao centralizada e Partilhada | Inspecdes e aquisicao de dados automatica.

« Comparagao entre modelos para Controle de Qualidade e relatdrios dos processos de extracao de dados.
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Passo 1 Passo 2 Passo 3 Passo 4 Passo 5
Planeamento Recolha Partilha Comparacao Gestao de Ativos
Definicdo do ambito do Captura de dados e GIS Analise comparativa dos  Atualizacdo do ciclo de
projeto, planos de trabalho  processamento de Modelos 3D/BIM Modelos e producao vida dos ativos
e dados a adquirir Nuvens de Pontos Nuvens de Pontos automatica de relatdrios
de qualidade
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